ARQUITETURA POWERNET - FREEMONT 2.4 16V DUAL VVT 4-SPEED AUTOMATIC - EMOTION/PRECISION

ABS - Sistema de Antitravamento das rodas
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G903 G924 ABM - MODULO ANTITRAVAMENTO DAS RODAS RFH -MODULO DE BCM - MODULO DE CONTROLE
RADIO FREQUENCIA DA CARROCERIA




